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KLEMENS NO AGIKLAMA
18 YON (KULLANICI BELIRLER +24VDC veya - GND)
19 1.START (+24VDC START, - GND STOP) ( PULSE OLARAK GIRILEBILIR )
20 KONTROL SENSORU GIRISi
21 INDEKS SENSORU GIRISi (+24V INDEKS | GOSTERIR)
22 ALARM (VEXTA BROWN NO 1) KAHVERENGI 1 KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
23 ALARM RESET (+ 24VDC)
24 INDEKS E GiT (+24V DC)
25 2.START (+24VDC START, - GND STOP) ( PULSE OLARAK GIRILEBILIR )
26 START/STOP(VEXTA BLACK) SIYAH KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
27 RUN/BRAKE (VEXTA WHITE) BEYAZ KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
28 CW/CCW (VEXTA GRAY) GRI KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
29 INT.VR/EXT (VEXTA BROWN NO 8) KAHVERENGI 8 KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
30 ALARM RESET (VEXTA PURPLE) MOR KABLO DC MOTOR SURUCUSUNDEN
31 INDEX E GIDIYOR
32 1. ROLE GIKIS KONTAGI — YERINDE ( iSLEM BITTi )
33 ROLE ORTAK UGLARI
34 2. ROLE GIKISI - ALARM

NOT:Motor siriictiden gelen mavi kablo baglanmayacaktir.

PROGRAM PARAMETRELERI

SIRANO ACIKLAMA SINIRLAR
P.7 = 0 ise her 1.START darbesi igin derece olarak dénecegi agi degeri
P.1 P.7 =1 ise her 1.START darbesi i¢in donecegi encoder pulse sayisi 0 —999999
P.7 = 2 ise her 1.START darbesi i¢in milimetre olarak gidecegi yol
P.2 Toplam gevirme orani 1-200
1.START ile baslatilan harekette, yavaslamaya gegis icin esik degeri
P.3 P.7=0 ise derece olarak agi 1~ 5000
P.7 = 1 ise encoder pulse sayisi
P.7 = 2 ise milimetre olarak mesafe
P.4 1.START igin Yavaslama rampasi hizi(dev/dk) 10 - 250
P.5 1.START igin Donls hizi(dev/dk) 10 — 250
P.6 Frenleme siiresi (milisaniye, ( ORNEK 999 = 1 saniye) 10 - 999
P.7 Kontrol turt ( 0 = Agl, 1 = Pulse, 2 = mesafe(milimetre) 1-200
P.8 Kontrol Sensoéri VAR(1) - YOK(0) 0-1
P.9 Bir tur da gidilen yol (milimetre) (P.7 = 2 ise gegerlidir) 0 — 999999
AA1 Hareket sonrasindaki bekleme siresi(milisaniye) 0 — 999999
A2 INDEX E GIT iglemi igin hareket sayaci 0 — 999999
A3 INDEX E GIT iglemi igin hareket yonii 0-1
A4 INDEX E GIT islemi igin hareket hizi 0-50
P.7 = 0 ise her 2.START darbesi igin derece olarak dénecegi agi degeri
A5 P.7 =1 ise her 2.START darbesi i¢in donecegi encoder pulse sayisi 0 —999999
P.7 = 2 ise her 2.8TART darbesi i¢in milimetre olarak gidecegi yol
2.START ile baslatilan harekette, yavaslamaya gegcis icin esik degeri
A6 P.7=0 ise derece olarak agi 1 - 5000
P.7 = 1 ise encoder pulse sayisi
P.7 = 2 ise milimetre olarak mesafe
A7 2.START icin Yavaglama rampasi hizi(dev/dk) 0-50
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A.8 2.START igin Donus hizi(dev/dk) 0-50
A9 A.9 =0 ise 2.START icin donls yonu 1.START ile ayni, A.9 = 1 ise 2.START icin donus yonu 0—1
i 1.START ile ters olacaktir.

PROGRAMLAMA

S tusu ile parametre degistirme konumuna girilir, YUKARI ve ASAGI tuslari ile degistirilecek parametre
segilir. Degistiriimek istenen parametre DIS-1 de, parametre numarasi DIS-2 de gorulirken D tusuna
basilirsa DIS-2 yanip sénmeye baslar. DIS-2 yanip sénerken YUKARI ve ASAGI tuslari ile DIS-1 de goriilen
deger degistirilebilir. SOLA ve SAGA tuslari ile artim ve azaltim degerleri degistirilir. Artim ve azaltim
degerleri yanip sénen digit ile belirtimektedir. E tusu ile kaydedilerek veya D tusu ile kaydedilmeden veya S
tusu ile calisma konumuna geri doéntilebilir.

Calisma konumunda motor suricisinden ALARM isareti alinirsa veya islem sonunda KONTROL
SENSORU cikigi tesbit edilemezse(yerine ulasmamigsa) ALARM olusur. D tusu ile siriiciye RESET
gonderilebilir. ALARM isaretinin yok olmasi durumunda ALARM sinyali kontrolér tarafindan kapatilir veya
ALARM RESET girisi ile ALARM kaldirilabilir.

CALISTIRMA

Kontrolér de iki adet START GIRISI bulunmaktadir. Her iki START GIRISI icin farkli yol, hiz ve rampa
degerleri girilebilir ve ilgili START GIRISI aktif oldugunda istenirse birbirine ters yénde de galistirilabilir.
Herhangi bir START GIiRiSi aktif oldujunda motor belirlenen yénde (18 nolu klemens) P.1(A.5)
parametresinde belirtilen miktarda diger parametrelerede bagl olarak ilerler ve istenilen pozisyona
erisildiginde durdurulur.

P.8 parametresinde Kontrol sens6rl var olarak secilmisse, motor dénme islemini bitirdiginde kontrol
sensorini gérmiyorsa alarm verilecektir. Kontrol Senséri 8 = 1 yapilarak aktif edilebilir. Eger P.8 = 0
yazilirsa SENSOR kontrdlli yapilimayacaktir.

P.7 parametresi ile motorun kontrol tipi belirlenir. P.7 = 0 ise P.1(A.5) parametresinde verilen deger derece
olarak motorun ilerleyecedi aci miktaridir. START GIRISI ile motor ilerlemeye baslar ve hedefe P.3(A.6)
parametresinde verilen deger kadar yaklastiginda P.4(A.7) parametresinde verilen hiza dogrusal olarak
inerek yavaslayarak durur. P.7 = 1 ise motor igindeki encoder pulse lari sayilarak kontrol edilir. ilerleme ve
yavaglama esigi degerleri pulse olarak verilmelidir. Motor icindeki encoder her doénids i¢in 30 pulse
vermektedir. Bu deger kullanilan rediiktériin cevirme orani (P.2 parametresi) ile ¢carpilarak bir tur igin toplam
pulse sayisi bulunur. Ornegin rediiktér cevirme orani 100 ise bir tur 3000 pulse dan olugacaktir. P.7 = 2 ise
P.1(A.5) de verilen deger milimetre olarak ilerleme miktaridir. Bu ¢aligma igin motorun bir tur déntsu igin
ilerleme miktari milimetre olarak P.9 parametresinde belirtiimis olmahdir.

A.2 parametresindeki sayac degeri 0 ise INDEX E GIT GIiRIiSi aktif oldugunda motor A.3 parametresinde
belirlenen yonde A.4 parametresinde belirlenen hiz ile INDEX SENSORUNU gérene kadar hareket
edecektir.

A.2 parametresindeki saya¢ degeri O dan biylk ise, saya¢ ta belirtilen sayr kadar herhangi bir START
GIRISI ile hareket ettikten sonra, INDEX E GIT girisinden bagimsiz olarak A.3 parametresinde belirlenen
yénde A.4 parametresinde belirlenen hiz ile INDEX SENSORUNU goérene kadar hareket edecektir.

DIS-1 gdstergesindeki deger P.7 parametresi cinsinden yazilmaktadir. P.7 = 0 ise DIS-1 de derece olarak
acl, P.7 = 1 ise DIS-1 de pulse sayisi ve P.7 = 2 ise milimetre olarak mesafe yazilmaktadir. DIS-2 de
bulunan deger daima ilerleme esnasinda tamamlanan tur sayisidir.
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